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ANNEX 4
DESGLOSSAMENT CRITERIS
D’ADJUDICACIO

ANNEX 1

Criteris adjudicacié

Les formules a aplicar per a determinar la valoracié s’han fixat en base al que s’estableix a la
Directiu 1/2020 de la Direccié General de Contractacié Publica, d’aplicacié de férmules de
valoracio i puntuacié de les proposicions econdmica i técnica.

CRITERIS AVALUABLES AMB APLICACIO DE FORMULA AUTOMATICA (MAXIM 100 PUNTS):

A. CRITERIS RELACIONATS AMB ELS COSTOS

Al | Preu de I'oferta Fins a 40 punts
TOTAL PUNTUACIO CRITERIS A 40 PUNTS

B CRITERIS TECNICS VALORABLES AUTOMATICAMENT

B.1 Sistema de visio 3D Fins a 10 punts
B.2 Torre de visié amb esbds i intercomunicador Fins a 5 punts
B.3 Memoritzacié de parametres d’ajustos Fins a 5 punts
B.4 Fluorescéncia en verd d’indiocianina Fins a 10 punts
B.5 Pedal d’activacié d’energia avangada Fins a 10 punts
B.6 Formacio en centres de referéncia Fins a 10 punts
B.7 Marcatge CE de productes de sutura i energia robotica Fins a 5 punts
B.8 Programari especific d’especialitats Fins a 5 punts
TOTAL PUNTUACIO CRITERIS B 60 PUNTS

PUNTUACIO TOTAL 100 PUNTS
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A. CRITERIS AVALUABLES AMB APLICACIO DE FORMULA AUTOMATICA (SOBRE 3)

A. Criteris relacionats amb els Costos

A.1. Preu de I'oferta 40 punts:

Caldra que els licitadors presentin la seva millor proposicido economica atenent al contingut del
plec de prescripcions tecniques.

El procediment de calcul per ponderar les ofertes economiques sera el seglient:

PV: Puntuacio de 'oferta a Valorar

% P P = Punts criteri economic
Om = Oferta Millor

p l 0,—0m 1
= 1=l —— 1 Xl=
‘ IL VP

Ov = Oferta a Valorar

IL = Import de Licitacio
VP = Valor de ponderacio

En el present procediment de contractacio del servei de préstec d'un robot quirdrgic, s'ha determinat
atorgar un valor de ponderacio (VP) de 3, prevalent aixi la qualitat técnica de les propostes. Aquesta decisid
es fonamenta en els seglients aspectes:

1. Caracter altament especialitzat del servei

El robot quirdrgic constitueix un equip de tecnologia avancada, I'Us de la qual impacta directament en la
seguretat del pacient, la qualitat dels procediments quirurgics i els resultats clinics. Per tant, I'eleccié del
proveidor ha de centrar-se en criteris d'excel-léncia técnica, experiéncia demostrada, suport clinic i capacitat
de formacié continua.

2. Rellevancia dels components técnics i funcionals

Factors com la compatibilitat amb procediments quirudrgics complexos, el nivell d'integracié amb sistemes
hospitalaris, la disponibilitat d'actualitzacions tecnologiques, i la qualitat del manteniment i suport técnic,
resulten determinants per a I'éxit del servei. Aquests elements no poden ser avaluats adequadament només
en funcio del preu.
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3.  Minimitzacio del risc clinic i operatiu

Un enfocament centrat en el preu podria derivar en |'adjudicacié a propostes menys robustes en termes de
garanties tecniques, manteniment o formacio dels professionals sanitaris, augmentant aixi el risc de fallades,
errors quirdrgics o interrupcions del servei.

4. Valor estratégic del robot quirurgic en I'assisténcia sanitaria
Aquesta tecnologia representa un salt qualitatiu en I'abordatge quirdrgic minimament invasiu, la qual cosa es
tradueix en millors resultats clinics, menor estada hospitalaria i major eficiéncia del sistema. Per aixo, el
focus ha d'estar en la proposta que ofereixi major valor clinic i assistencial, més enlla del component
economic.

5. Compliment dels principis d'eficiéncia i qualitat del servei public
Conforme a I'article 145 de la Llei de Contractes del Sector Public, els criteris d'adjudicacié han de tendir cap
a la millor relacié qualitat-preu, i no exclusivament al menor preu. En aquest cas, la qualitat técnica és I'eix
gue millor representa aquesta relacio.

B. CRITERIS AVALUABLES AMB APLICACIO DE FORMULA AUTOMATICA (SOBRE 2)

B1. Sistema de visio 3D

Es valorara si el sistema de visid es 3D HD amb visid estereoscopica i possibilitat d’augmentar el
zoom amb capacitat com a minim de 10x (10 punts) SI/NO

e Sidisposa d’aquesta caracteristica: 10 punts
e No disposa d’aquesta caracteristica: O punts
Justificacio:

Aquesta solucié permet al cirurgia la capacitat de immersio total en el camp de visid. A més, no
suposara invertir un temps addicional per a la retirada de les ulleres 3D i |la seva posterior
col-locacio, ja que la no retirada de les ulleres suposaria la distorsié de la imatge real fora del
camp quirurgic. Disposar d’aquestes caracteristiques permet que el cirurgia pugui activar i
desactivar de manera autonoma des de la consola aquesta funcionalitat agilitza la presa de
decisions durant el procés de la cirurgia, i millora I'eficacia del procés.

B.2 Torre de visié amb esbds i intercomunicador
Es valorara que la pantalla de la torre de visié presenti incorporada tecnologia d'esbods i
intercomunicador (5 punts) SI/NO
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e Sidisposa d’aquesta caracteristica: 5 punts
e No disposa d’aquesta caracteristica: O punts

Justificacié:

Aquesta tecnologia permet dibuixar en pantalla per a dirigir indicacions durant I'acte quirdrgic al cirurgia
ajudant i que aquestes siguin visualitzades pel cirurgia de consola. A més permet, mitjancant altaveus i
microfons, una millor comunicacié entre el personal de consola (fora del camp quirdrgic) i el personal
assistent (al voltant del pacient / taula de quirofan). Disposar d’aquesta caracteristica facilita i millora la
comunicacié entre els cirurgians, fet que en intervencions d’aquestes caracteristiques és essencial en el
desenvolupament dels procediments i dona més seguretat als cirurgians.

B.3 Memoritzacié de parametres d’ajustos
Possibilitat de memoritzar parametres d’ajustos per a cada cirurgia usuari del sistema robotic (5
punts) SI/NO

e Sihopermet:5 punts
e No ho permet: O punts

Justificacid:

Capacitat de personalitzar i memoritzar els parametres de posicid de cada cirurgia (tant la visid, com la
posicié de mans, de peus) en alcada o en profunditat permet una reduccio dels temps de preparacié de la
cirurgia i garanteix I'ergonomia i el confort del cirurgia (el que reverteix en un acte més segur pel pacient).

B.4 Fluorescencia en verd d’indiocianina

Possibilitat de visié de fluorescéncia amb verd d’indocianina i control d’aquesta des de la consola de cirurgia
(10 punts) SI/NO

e Siho permet: 10 punts
e No ho permet: 0 punts

Justificacid:

El fet de que el senyal de la fluorescéncia amb verd d’indiocianina pugui ser captat per la camera de la
cirurgia robotica i projectar-se a la pantalla, potencia les habilitats del cirurgia i millora el control d’aquest en
determinats moments clau de la cirurgia (deteccié del gangli sentinella, valoracié de la perfusio tissular a
nivell de I'anastomosi 0 ajuda en la identificacio fluoroscopia a temps real de teixit tumoral), fets que
incideixen directament en el desenvolupament de la intervencid i per tant en el ben estar dels pacients.
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B.5 Pedal d’activacio d’energia avancada

Possibilitat de fer servir pedal de peu per activar I'energia avancada (segellador de vasos) reduint la
complexitat de la manipulacié dels controladors de ma. (10 punts) SI/NO

e Sidisposa d’aquesta caracteristica: 10 punts
e No disposa d’aquesta caracteristica : 0 punts

Justificacié:

Aquest extrem permet donar més facilitats als cirurgians i millorar I’ergonomia del sistema robotic, es a dir,
es una eina que millora la seva facilitat d’Us i dona més seguretat al procés quirurgic.

B.6 Formacio en centres de referéncia

Es valorara pel que fa a nivell de Recursos Humans, la possibilitat de realitzar les formacions en centres de
referéncia que ja facin servir el mateix sistema robotic ofertat en el territori nacional i/o internacional amb
tutors amb experiencia demostrable. (10 punts)

e Dins de Catalunya: 10 punts
e Dins d’Espanya: 5 punts
e Forad’Espanya: 2 punts

Justificacid:

Aquest suport in situ permet accelerar la integracio de la nova tecnologia entre els usuaris, ajuda els usuaris
a superar les corbes d’aprenentatge i a dominar I'equipament més rapidament. La proximitat al centre
afavoreix agquesta tasca.

B.7 Marcatge CE de productes de sutura i energia robotica
Si existeixen al mercat i amb la certificacio CE, tots els productes necessaris de sutura mecanica i energia
robotica (pinceria, carregues i endograpadores) compatibles amb sistema robotic ofertat, per a realitzar les

intervencions de qualsevol de les especialitats acreditades i relacionades en el PPT. (5 punts).

e Siexisteixen al mercat i amb la certificacié CE: 5 punts
e No existeixen al mercat i amb la certificacié CE: O punts
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Justificacioé:

Disposar tant del fungible de sutura mecanica com de 'energia robotica permet dur a terme un procediment
menys invasiu comparativament respecte altres técniques quirdrgiques, i aixo suposa que el pacient afronta
una intervencié menys traumatica, amb incisions més reduides, sagnat minim (per tant una menor necessitat
de transfusions) amb una recuperacié postoperatoria menys dolorosa i més rapida.

B.8 Programari especific d’especialitats

Disponibilitat de programari (amb la certificacié CE) per intervencions de les seglients especialitats lligades a
les necessitats del centre: ORL, Unitat de Patologia Mamaria, cirurgia complexa multidisciplinaria. (5 punts)

e Sidisposa d’aquesta caracteristica: 5 punts
e No disposa d’aquesta caracteristica : O punts

Justificacié:

Permetra donar resposta a les necessitats assistencials quirdrgiques del centre per abordar patologies de les
especialitats ORL, Unitat de Patologia Mamaria i multidisciplinaria.
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